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24+ ) Sistema de Carga de Planos

CONSIDERACIONES GENERALES

» El Sistema de Carga de Planos (SICAP) esta disefiado para recibir los planos de
sembrado, equipamiento y terrenos a donacidn que se requieren para registrar un
conjunto de vivienda en el Registro Unico de Vivienda (RUV), siendo ésta, la plataforma
que sustituye a SIG-RUV desde el afo 2020.

» El nuevo proceso para la generacion del plano se basa en el proceso anterior que era
utilizado en SIG-RUV, sin embargo, cuenta con adecuaciones necesarias para
adaptarse a los requerimientos de la nueva plataforma de carga de planos SICAP.

» El proceso debera desarrollarse dentro del programa AutoCAD Map 3D, que es un
software de disefio de ambiente CAD que integra funcionalidades de Sistemas de
Informacion Geografica y mapeo, que nos permitira gestionar los planos en formatos
CAD y exportarlos a un formato con estandares geograficos (Shapefile)

» Elproducto entregable de este proceso de generacion del plano SICAP, es una carpeta
comprimida en formato ZIP que debera contener los archivos en formato Shapefile
(formato geografico) que corresponden a las capas de sembrado, equipamiento y
terrenos a donacion.

» Lasplantillas CAD han sido actualizadas a fin de adecuarse alos nuevos requerimientos
del plano SICAP, estas nuevas versiones podran ser descargadas en el portal del RUV
tanto para vivienda vertical como horizontal.

* A partir de 2020, la aplicacion RIBBON-RUV, ya no sera compatible con el proceso de
generacion del plano SICAP, es por ello, que se ha desarrollado la herramienta
COMANDOS RUV, que le permitira realizar el proceso de captura automatizada, a
través de la integracion de 3 archivos al programa AutoCAD Map 3D.

* Los requerimientos del plano pueden consultarse en el documento
DESCRIPCION_DEL_CONTENIDO_DE_OFERTA_VIVIENDA_Y_TERRENOS_A_DON
ACION_SICAP_2022.pdf

» ElI material de apoyo para el proceso de generacion del plano SICAP (Manuales
especializados, plantillas, complementos y video manuales) podra consultarse en
http://portal.ruv.org.mx/index.php/soy-empresa/soy-desarrollador/plano-sig/
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CONSIDERACIONES DE DIBUJO

@)

e}

Se recomienda que el texto de referencia para la capa construcciones (SMB_CUV,
SMB_NUM_INT, SMB_NUM_EXT, SMB_NIVEL, SMB_NUM_LOTE,
SMB_NUM_MZNA) se dibuje dentro o cercanas al poligono de construccion que
correspondan.

Soioossacor |+
LAYER PROPERTIES MANAGER

Cument layer: EQM_CCLOVIA
e G EFd
» 5 Name

= Defpoints

= EQM_CANCHAS

# EQM_CEN COMUN

« EQM CENTROS SALUD
EQM_CICLOVIA

= EQM_ESP.OVOS.

- EQM _GUARDERIA

# EQM_MERCADO

« EQM PARQ INFANT

« EQM PREESCOLAR

 EQM PRIMARIA

« EQM SECUNDARIA

# EQM_TIENDA ABASTO

o EQM_TRANSPORTE
« EQM_TRANSPORTE ESTAC

 RVL VIALIDAD_MP
« RVL VIALIDAD SEC

« SMB BANQUETAS

# SMB CONSTRUCCIONES
- sMB_Cuv

« SMB LOTES

- SMB MANZANAS

- SMB_NUM_EXT

 SMB NUM LOTE
 SMB NUM_MANZANA

Las estaciones de transporte deberan representarse de manera puntual sin importar
el tipo de estacién al que pertenezca. En el caso de las terminales de autobuses, bases
de taxis y cualquier otro tipo de estacion que este dentro de una infraestructura, la
estacion debera ubicarse en el centroide de la construccion que represente la
estacion.

Estacion
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INSTALACION DEL COMPLEMENTO COMANDOS-RUV

La herramienta comandos RUV fue disefiada para permitir la captura automatizada de atributos
para la capa SMB_CONSTRUCCIONES, SMB_LOTES y SMB_MANZANAS, mediante una
serie de  comandos. El  complemento  puede ser  descargado  desde
http://portal.ruv.org.mx/index.php/soy-empresa/soy-desarrollador/plano-sig/

1. Para instalar el complemento en AutoCAD Map 3D, es necesario posicionarnos en el
espacio de trabajo Planning and Analysis, para ello nos dirigimos al menu que
se encuentra en la parte inferior derecha de la ventana.

Drawing1

2D Drafting Workspace
P
S
opestos~ [l moneL # 5 - | G- - A l-Ee- 2 A O
2. Una vez que habilitamos el espacio de trabajo, nos dirigimos al menu superior ,enla
seccién y seleccionamos la herramienta LOAD APPLICATION.

Bl A~ @enones~ Br:ossews- [ mooe 3 5 ~ | F-i-L - A O=
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3. Se abrira la ventana Load/Unload Applications, en esta nos dirigimos al boton Contents...

A Load/Unload Applications

Buscaren: | | AutoCAD 2019 ML - 1> Andwls
Nombre Fecha de modif ~
ACACE 22/11/2019 11
AcWebBrowser 22/11/2019 112"
CER 22/11/2019 112
ContentPacks 22/11/2019 11:
Direct3D9 22/11/2019 11:(
Direct3D10 22/11/2019 11t

Direct3D11

<

Tipo de archivo:

Loaded Applications  History list

22/11/2019 11: ¥
>

Nombre de archivo:

- Load

AutoCAD Apps (*.arx;".crx;".Isp;".dvbi".c ~

[] Add to Histary
File Path ~
5cad2018 L8P  CAProgram Files\AutodeskiAutoCA. T
acad2019do...  C:\Program Files\AutodeskiAutoCA. Startup Suite
acadmap.arx  ci\program files\autodesklautocad 2.
acapp.arx C\Program Files\Autodesk\AutoCA. *
acapp.crx C:AProgram FilesUbutodeskiAutoCA... ¥ S
. R | Contents...

Close Help

X

@ ® 5

4. Se desplegara la ventana Startup Suite, en esta seleccionaremos el boton Add...

A Startup Suite X
List of applications:
File Path

Remove Close Help

5. En el explorador de archivos que se despliega, navegaremos hasta el repositorio donde

almacenamos los archivos del complemento COMANDOS RUV, seleccionamos los 3
archivos y damos clic en el botdn Abrir.

A Add File to Startup Suite

- v 1 “ AUTOMATIZACION_C... » COMANDOS_RUV_SICAP2020 v U Buscar en COMANDOS_RUV SI... R
Organizar * Nueva carpeta E- O 0
@ OneDrive - Fideict ~ Nombre Fecha de modificacién  Tipo
™ Este equipo o) captura_smb_construcciones 02/12/2019 02:39 p....  Archivo VLX
ui
] captura_smb_lotes 02/12/2019 02:39 p. ...  Archivo VLX
¥ Descargas -
) captura_smb_manzanas 02/12/2019 02:40 p....  Archivo VLX
‘- Documentos

B Escritorio
&= Imagenes
D Musica

-# Objetos 3D
' Videos

£. Windows (C:)

Nombre de archivo: “captura_smb_construcciones” “captura_smb_lote

X

v: AutoCAD Apps (*.arx*.crx*.lsp*. v

Abrir

Cancelar
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6. Enlaventana Startup Suite podremos ver desplegados los 3 archivos que hemos cargado,
a continuacion, daremos clic en el boton Close.

A Startup Suite

List of applications:

File

Path

captura_smb_c...

C:\Users\fimartinez\Documents\SICAP\A...

captura_smb_|...

captura_smb_...

C:\Users\fimartinez\Documents\SICAP\A...
C:\Users\fimartinez\Documents\SICAP\A...

Remove

Close

Help

7. Enla ventana Load/Unload Applications podemos observar que en la parte inferior se

despliega un mensaje de los archivos que hemos cargado al programa. Posteriormente
damos clic en el botdn Close.

<

Tipo de archivo:

Nombre de archivo:

Loaded Applications History list

A Load/Unload Applications

X

Buscaren: | AutoCAD 2019 - @FrE QEH
Nombre Fecha de modif ~

ACAQE 22/11/2019 11

AcWebBrowser 22/11/2019 1127

CER 22/11/2019 11

ContentPacks 22/11/2019 1127

Direct3D9 22/11/2019 11«

Direct3D10 22/11/2019 11«

Direct3D11

22/11/2019 11 ¥
>

hd |

AutoCAD Apps (*.arx;*.crx;* Isp;*.dvb;*.¢ ~

Load

["] Add to History

File Path ~
acad2019.LSP  C:\Program Files\Autodesk\AutoCA D22
acad2019do... C:\Program Files\Autodesk\AutoCA.. Startup Suite
acadmap.arx c:\program files\autodesk\autecad 2
acapp.arx C:\Program Files\Autodesk\AutoCA.. &
acapp.crx C:\Program Files\Autodesk\AutoCA.. ¥
< N Contents.
3 files added to the Startup Suite.
top

Una vez hecho esto habremos cargado los complementos necesarios para realizar la captura

automatizada.
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8. Para poder configurar la carga permanente del complemento COMANDOS RUV en
AutoCAD Map 3D, sera necesario cerrar el programa y abrirlo nuevamente.
Una vez que abrimos nuevamente el programa, apareceran 3 ventanas de mensaje,
tendremos que seleccionar el boton Always Load en cada ventana.

| The publisher of this executable file could not be verified and the file is not
" located in a trusted folder. What do you want to do?

Name: captura_smb_construcciones.vix

Publisher: Unknown Publisher

Location:
C\Users\fimartinez\documents\sicap\automatizacion_captura\comandos_ruv_sicap2020
Issuer: None

Date: 12/02/2019 14:39

Make sure that this executable file comes from a trusted source and is located in a trusted folder.

Always Load Load Once Do Not Load

How do | decide what files to load?

Security - Unsigned Executable File X

| The publisher of this executable file could not be verified and the file is not
" located in a trusted folder. What do you want to do?

Name: captura_smb_lotes.vx

Publisher: Unknown Publisher

Location:
C\Users\fimartinez\documents\sicap\automatizacion_captura\comandos_ruv_sicap2020
Issuer: None

Date: 12/02/2019 14:39

Make sure that this executable file comes from a trusted source and is located in a trusted folder.

Always Load Load Once Do Not Load

How do | decide what files to load?

Security - Unsigned Executable File X

| The publisher of this executable file could not be verified and the file is not
" located in a trusted folder. What do you want to do?

Name: captura_smb_manzanas.vix

Publisher: Unknown Publisher

Location:
C\Users\fimartinez\documents\sicap\automatizacion_captura\comandos_ruv_sicap2020
Issuer: None

Date: 12/02/2019 14:40

Make sure that this executable file comes from a trusted source and is located in a trusted folder.

Always Load Load Once Do Not Load

How do | decide what files to load?
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INTEGRACION

El proceso de integracion consiste en la generacion de 1 archivo drawing a partir de dos o mas

planos.

1. Para comenzar con el proceso de integracion, es necesario tener activo el panel de tareas
(task pane), de no ser asi, podemos habilitarlo con el comando MAPWSPACE vy
seleccionando la opcion ON.

MAPWSPACE]

MAPWSPACE
E MAPWSPACESWITCHON
-MAPWSPACE

2. Unavez que el panel de tareas esta activo, nos dirigimos a la pestafia Map Explorer.

-EREBEBL 28

Drawing!

10
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3. Posteriormente abrimos el explorador de Windows, cuidando que en el fondo de la pantalla
podamos visualizar la ventana de AutoCAD Map 3D. Una vez hecho esto vamos a navegar
por el explorador hacia la ruta en donde se encuentran nuestros planos.

[ W ] X!P

1 O1.TERRENOS_DONACION > 07.PLANO_PRUEBA MERIDA > PLAND

B merida_equipamiento
B merida,
= Imégenes B merida_terrenos donacion
- Data (D)
SICAR
02EQUIPAMIENTO
GEQRORTAL RUV
INCIDENTES
ZCU_2020 RUV
HEEVI
CARTO_BASE
DOCUMENTANCION_SICAP_USUAR)
EMPLE_EXTENSHION_ GRUPO
LOGDS RUV
MANUALES 2022

& OneDrive - Fideicomisa Registro Unic
= ste equipo

b Red
3 elementos

| 1~ A~ &) <none> 106260 ~ || MODEL # i - |

4. Seleccionamoslos archivosy con el botén izquierdo sostenido de mouse arrastramos hacia
el panel de tareas y soltamos.

- EEEBL I8~

v 1 O1.TERRENOS DONACION > 07PLANC_PRUEBA MERIDA * PLANO

W Escritorio -
# Descargas & merida_equipamiento
Docur B merida_sembrado

& Imégenes B merida terrenos donacion
< Data (D)

SICAR.

02 EQUIPAMIENTO
GEQPORTAL RUV
INCIDENTES

ZCU_2020_RUV

HEEV

CARTO_BASE
DOCUMENTANCION_SICAP_ USUAR
EMPLEQ_EXTENSION_GRUPO
LOGOS_RUV
MANUALES_2022

@ OneDrive - Fideicomisa Registro Unic

= Este equipo

b Red
3 elementos

11
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5. Podemos observar que los archivos se integran en el folder Drawings.

w | Tools  Outp

bi'llayi-'.u Erﬁ L!a -y

© A @enones~ rrosee-@lmoon H - -~ H-EE-T A D=

6. Unavez que tenemos los archivos desplegados en el panel, vamos a ejecutar una consulta
que nos permitira desplegar el contenido integrado de los planos en el area de dibujo.
Para ello, nos dirigimos al folder Query Library y en la seccion damos clic
derecho de mouse y seleccionamos la opcion define.

Y

Ll A ix ~ @) <nones = [ 1:1.06268 ~ i moDEL # i - |

12
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7. Se despliega la ventana Define Query, en esta vamos a realizar una serie de
configuraciones de consulta para la integracion del plano. Para ello nos dirigimos el boton

Location.
Define Query of Attached Drawing(s) he
Current Query
Edit..
Group
Ungroup

Delete

Clear Query

Query Type Query Mode Options
@iAnd Preview Alter Properties..
O Property... Draw Save.. Load...
Or
- Report
Data... sl Redraw < Zoom Ext <
Options... .
Dﬁm SaL Drawings More
Execute Query OK Cancel Help

8. Se desplegara la ventana Location Condition, en esta seleccionamos la opcién All 'y
posteriormente damos clic en el boton OK.

Location Condition *
Boundary Type Selection Type
(Ol
Inside
() Buffer Fence
() Circle Crossing
(O Fence
Polyline Mode
O Point
Polygon
() Palygon
() Polyline Fence
() Window Buffer Fence
Location Coordinates:
Define < Show < Cancel Help

13
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9. Enla seccion de la ventana elegimosla opcion Draw.

Define Query of Attached Drawing(s) X

Current Query

Location: ALL

< > Clear Query
Query Type Query Mode Options
@ And Location... () Preview O Alter Properties..
O o Property... @Dray Save... Load...

r
a Data... OBepon Bedraw < Zoom Ext<
DNm SaL.. Qptions Drawings... More...
Execute Query OK Cancel Help

10. Posteriormente damos clic en el boton Execute Query.

Define Query of Attached Drawing(s) X

Current Query

Location: ALL

< > Clear Query
Query Type Query Mode Options
@ And Location (O Preview ] Alter Properties
O o Property... @ Draw Save... Load...

r
a Data... OBeport Redraw < Zoom Ext<
[INot SQL.. Qptions Drawings... More...
Execute Query OK Cancel Help

Una vez que se ejecuta la consulta la linea de comando nos indica cuantos objetos fueron
desplegados.

Executing location query...done.

Displaying queried objects...

35 object(s) have been queried.

X / |=ukd Type a command

14
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Sirealizamosun Zoom a los elementos desplegados podemos observar que el contenido ya se
encuentra integrado.

w Tools Ou

o ;"'_.E gfﬁ B
Je Lo

- T
D2 A~ @<nones~ r:ssos-llmooe i~ | G- -2 0-ER-T A O=

11. Una vez que los planos se encuentran integrados, podemos desactivar los archivos
originales, seleccionandolos y dando clic derecho de mouse y la opcion Detach.

=0 X i TASK PANE

@SR
D hema Tools
=3 Current Drawing [Drawing2.dwg]
=-illl Drawings
F T ﬁ D:Amerida_sembrado.dwg
P& D:\merida terrenos donacion.dwg
Detach
Activate
Deactivate
Quick View
Zoom Extents
Track Drawing's Coordinates

[
Z
o
3
i}
o
©

Help

Nos aparecera un mensaje de alerta indicando cuantos objetos fueron desasociados,
simplemente cerramos la ventana.

AutoCAD Map

The association between queried objects in the current and attached
drawings will not be retained once the current drawing file is closed.

15
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Podemos comprobar que los planos se encuentran integrados, si desplegamos la seccion de

Layers o capas, donde podemos ver que se encuentran listadas las capas de sembrado y
equipamiento.

- BSEE MRy O W

£ Unsaved Layes State = —ylayer

@ & o' W Defpoints

@ & of W espacio deportivo

@ @ o’ W estacion de transporte]
® o of Wousens

o o

? & o B manzanss

® oo Wrecado

i
@ @ o' W terrenos a donacion
® & o W tienda de abasto

® & o' W vialidad importante
@ & of W visiidad secunadaria

T

x ~ &) <none> 1:1388.07 ~ | MoDEL # i ~

12. El Ultimo paso de este proceso de integracion es guardar el plano, se recomienda que se
le asigne como nombre el nimero de orden de verificacion del que se trate el proyecto.

Attribute Data = Feature Data

Nambre

s0235a0s00]

AutaCAD 2018 Drawing (* dwg)

16
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La georreferenciacion consiste en la asignacion de una ubicaciéon geografica real al plano del
proyecto.

El proceso de georreferenciacion puede llevarse a cabo con diferentes métodos de la
herramienta AutoCAD Map 3D, el método sugerido para este proceso se lleva a cabo con la
herramienta GEOGRAPHIC LOCATION que nos permitira llevar a cabo el proceso de
georreferenciacion (hacia coordenadas de origen o ubicacion real), asignacion de proyeccion
cartografica y comprobaciéon de georreferencia en un solo proceso.

o Usted podré llevar a cabo este proceso con el método de su preferencia, siempre y
cuando la proyeccion geogréfica sea la establecida por el Registro Unico de Vivienda.

Proyeccion cartografica +Universal Transversa de Mercator
Datum *WGS84
Zona UTM *1TIN| 12N | 13N | 14N [15N [16N

1. Con el plano de nuestro proyecto desplegado en el area de dibujo con todas las capas
activadas, procederemos a ejecutar el comando GEO (GEOGRAPHIC LOCATION) y
vamos a seleccionar la opcion Map o teclear la letra “M”.

Geo]
@ GEO (GEOGRAPHICLOCATION)
il ceomar m

O |, GEOMCONSTRAIN Assigns geographic location ut
[7] GEOMARKERVISIB | [
3 | [7) GEOLATLONGFORMSES
. GEOLOCATEME lg=w GEOGRAPHICLOCATION

[ERNci=elRe /N2 N[elb] Press F1 for more help

Set location from

17



SICAP )

+ ) Sistema de Carga de Planos

2. Se abrira la ventana Geographic Location — Specify Location que contiene un area de

visualizacion de mapa.
En la ventana de visualizacion de mapa deberemos navegar hasta la zona en la que se

encuentre ubicado nuestro proyecto.

A Geographic Location - Specify Location (Page 1 of 2)

Address: | 37.795,-122.394

Found 1 result(s)

Click “Drop marker here” from search results
or right-click on map, and position the pin to J
set location. a

37.795, -122.394
37.795, -122.394
‘ Drop Marker Here ‘

e Calle.225
2\

e Terms of service

T
Latitude:  37.7950 Longitude:  -122.3940 Elevation: |0 ‘ meters
| Next ‘ Cancel | ‘ Help ‘

3. Unavez identificada la zona, seleccionaremos un punto de referencia, se recomienda que
este punto pueda ser identificable tanto en el mapa como en el plano. Cuando tengamos
identificado el punto de referencia damos un clic derecho de mouse y seleccionamos la
opcion Move Marker Here.

A Geographic Location - Specify Location (Page 1 of 2)

Address: |37.795,-122.39%4

Found 1 result(s)

Click "Drop marker here” from search results
or right-click on map, and position the pin to
set location.

37.795, -122.394
37.795, -122.394

Drop Marker Here

Move Marker Here
A

e Terms of service
Latitude:  37.7950 Longitude:  -122.3940 Elevation: |0 ‘meters
Next || Cancel Help

18
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4. Alrealizar la accidon anterior aparecera un marcador rojo identificando el punto que usted
ha seleccionado, ya que podemos observar el marcador, nos dirigimos a la parte inferior

de la ventanay damos clic en el botén NEXT

Address: | 37.795,-122.394

Found 1 result(s)

set location.

37.795, -122.394
37.795, -122.394

‘ Drop Marker Here |

Latitude:  20.8836

Click “Drop marker here” from search results
or right-click on map, and position the pin to

A Geographic Location - Specify Location (Page 1 of 2)

Longitude:

-89.6241

Elevation:

Next

Terms of service

‘ Cancel

| meters

Help

5. En la ventana Geographic Location — Set Coordinate System, seleccionamos en el
recuadro superior la proyeccion cartografica que le corresponda al proyecto, en este caso

es: UTM84 — 16N.

Si no podemos visualizar la proyeccion cartografica correspondiente, podemos dirigirnos
al buscador que se encuentra en la parte superior derecha de la ventana y teclear el
nombre de la proyeccion cartografica o el cddigo EPSG de la misma.

Specify a coordinate system to
assign to the drawing.

It is recommended you select a
coordinate system with an origin
close to your location.

The list is ordered by closest origin
to the set locaton.

A Geographic Location - Set Coordinate System (Page 2 of 2)

X
GIS Coordinate System: UTM84-16N
a
Name Reference Unit EPSG code
MEX-VERA NAD27-MX Meter
CuyahogaRGS NAD27 Foot -
SIRGAS2000.UTM-16N SIRGAS2000 Meter 31970
. WGSE4 Meter 32616
WGS72.UTM-16N WGST2 Meter 32216
WGS72be/b.UTM-16N WGST72-TBE/b Meter 32416
WGS72be/a.UTM-16N WGST2-TBE/a Meter 32416
NA-LM-CONIC27 NAD27 Meter -
UTMB4-15N WGS84 Meter 32615
WGS72be/a.UTM-15N WGST2-TBE/a Meter 32415
WGS72.UTM-15N WGST2 Meter 32215
WGS72be/b.UTM-15N WGST72-TBE/b Meter 32415
UTM83-16IF NADS3 Ifoot -
UTMB3-16F NADS3 Foot
UTM27-16F NAD27 Foot
UTM27-16IF NAD27 Ifoot -
WGS72be. UTM-16N WGS72-TBE Meter 32416
UTM27-15F NAD27 Foot -
UTMHP-15F HPGN Foot
UTMHP-15IF HPGN Ifoot
Time Zone:
(GMT-06:00) Central Time (US & Canada) v
Drawing Unit: Meters v
‘ Back H H Cancel H Help

19
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Nota: En el anexo 1 podra encontrar un mapa de proyecciones cartograficas y codigos EPSG,
que le ayudara a identificarla zona UTM en la que se encuentra su proyecto.

La informacion sobre zonas UTM y codigos EPSG también puede ser consultada en:

— Geoportal RUV: https://geoespacial.ruv.org.mx/map

6. Unavezque seleccionamos la proyeccion cartografica correspondiente, nos dirigimos a la
parte inferior de la ventana, en donde encontraremos dos secciones.

En la seccion

(En el anexo 2 podra consultar la tabla de zonas GTM para

identificarla zona que corresponde a su estado), debemos seleccionar la zona horaria que
corresponde a la ubicacion de nuestro proyecto y en la seccion

seleccionar la opcion Mefers.

debemos

A Geographic Location - Set Coordinate System (Page 2 of 2)
GIS Coordinate System: UTM84-16N
Name Reference Unit EPSG code
MEX-VERA NAD27-MX Meter
CuyahogaRGS NAD27 Foot -
SIRGAS2000.UTM-16N SIRGAS2000 Meter 31970
UTM84-16N WGS84 Meter 32616
WGS72.UTM-16N WGS72 Meter 32216
WGST2be/b.UTM-16N WGST2-TBE/b Meter 32416
WGST2be/aUTM-16N WGST2-TBE/a Meter 32416
NA-LM-CONIC27 NAD27 Meter -
UTMB4-15N WGS84 Meter 32615
WGS72be/a.UTM-15N WGS72-TBE/a Meter 32415
WGS72.UTM-15N WGS72 Meter 32215
WGS72be/b.UTM-15N WGS72-TBE/b Meter 32415
UTM83-16IF NADS3 Ifoot -
UTM83-16F NAD&3 Foot
UTM27-16F NAD27 Foot
UTM27-16IF NAD27 Ifoot -
WGS72be.UTM-16N WGS72-TBE Meter 32418
UTM27-15F NAD27 Foot -
UTMHP-15F HPGN Foot
UTMHP-15IF HPGN Ifoot
Time Zone:
(GMT-06:00) Guadalajara, Mexico City, Monterrey v
Drawing Unit: Meters v
Back Next Cancel Help

7. Unavez que establecimos los parametros anteriores damos clic en el boton NEXT.

WGS72be/a.UTM-15N WGS72-TBE/a Meter 32415
WGS72.UTM-15N WGS72 Meter 32215
WGS72be/b.UTM-15N WGS72-TBE/b Meter 32415
UTM83-16IF NADS3 Ifoot -
UTMB3-16F NAD83 Foot
UTM27-16F NAD27 Foot
UTM27-16IF NAD27 Ifoot -
WGS72be.UTM-16N WGS72-TBE Meter 32416
UTM27-15F NAD27 Foot -
UTMHP-15F HPGN Foot
UTMHP-15IF HPGN Ifoot
Time Zone:
(GMT-06:00) Guadalajara, Mexico City, Monterrey v
Drawing Unit: Meters v
Back Cancel Help

20


https://geoespacial.ruv.org.mx/map

) ICAP i
q R

8. A continuacion, nos redirigiremos a la pantalla de dibujo, donde tendremos que especificar
el punto de referencia en nuestro plano para poder ser georreferenciado (este punto debera
ser lo mas cercano al que especificamos en el mapa en los pasos anteriores).

T KE & H by

fa S =0

213948 ~ |@ mooeL

9. Posteriormente nos solicitara que especifiquemos el norte del proyecto, este se puede
definir desplazando el puntero hacia la direccion que corresponde al norte (puede apoyarse
de la herramienta Restrict cursor orthogonally) y damos un clic.

RTINS

Ho:

T KE & H by

fa S =0

* GEOGRAPHICLOCATION Specify the morth direction an
<98>:  <Ortho on»

o699 ~ @ mooeL
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10. Una vez que ejecutamos los pasos anteriores, se desplegara un mapa base en la ventana
de dibujo, en el cual podremos comprobar que la georreferenciacion de nuestro plano se

hizo de manera adecuada,

cREE LEE - >

50235809001"

11. Podemos utilizar el comando GEOMAP para cambiar la imagen de mapa base entre otros
tipos de mapas como Map Road, Map Aerial y Map Hybrid, o apagar el mapa con la opcién
Map Off.

B GEOMAPIMAGE

&' GEOMAPIMAGEUPDATE
% [7] GEOMAPMODE

- [ -GEOMAPIMAGEUPDATE
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ESTANDARIZACION

El proceso de estandarizacion involucra el uso de una plantilla de AutoCAD a través de la cual
se pueden homologar las capas y las propiedades de éstas con el fin de agilizar y facilitar el
proceso de evaluaciony medicion en el RUV

El primer paso para llevar a cabo el proceso de estandarizacion es descargar el portal del RUV
las plantillas CAD SICAP en la version que se adecue a su version de software y tipo de plano.
A partir del afio 2022 las plantillas CAD integraran también informacion correspondiente a
Terrenos a donacion.

Una vez que hemos descargado las plantillas, las descomprimimos e identificamos el grupo de
plantillas que vamos a usar de acuerdo con la tipologia de vivienda (vertical y horizontal)

1. Para realizar el proceso de estandarizacion es necesario cambiar el entorno de trabajo en
el programa AutoCAD Map 3D, para ello nos dirigimos al menu y
seleccionamos la opcion 2D drafting workspace.

Una vez realizado esto, nos daremos cuenta de que las herramientas de la barra superior
han cambiado.

50235809001°

+ Planning and Analysis Workspace

20 Drafting Workspace

Save Curent As.

Workspace Settings..
Customize...

© A v GyutMessN T [
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Si abrimos el control de capas (comando LAYER), podemos observar que los nombres de estas
no se adecuan a los requerimientos establecidos en el documento Descripcion de contenido
de oferta de vivienday terrenos a donacion SICAP 2022

LR E R EEEEREREEELERLERLEEREERERERE] §Ne
AR RN R R e
5,88 08,08,08,0,08,08,00, 008 88 008,0,08,08,88
B D e B D D

e
e Aw~ @ummseisn= T 1:asen ~ @l mooe. 3 3 -
2. Unavez que hemos preparado los insumos y el entorno, comenzaremos con el proceso de
estandarizacién. Para ello nos dirigimos al menu ,enlaseccion de
seleccionaremos la herramienta LAYER TRANSLATOR.

= LAYTRANS

Press F1 for more help

-
.
.
.
-
-
-
-
.
.
©
.
.
.
-
-
-

68, 50,8,0,0,0,0,000,0,0 000,000,088
0 o o i e e e e R

-0
.
[]
L ]
*
.
'3
*
*
*
*
*
*
*
*
.
*
L ]
.
.
L4
*
*
*

| .
T ——

I Avwor @ uimsaten = T1:ssen - [l mooer # i~
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3. Se desplegara la ventana , en esta podemos observar que en la seccion
izquierda ( ) se encuentra un listado de las capas que integran nuestro plano.
Daremos clic en el botdn Load... que se encuentra debajo de la seccién

A Layer Translator

Translate Erom Translate To

S
gbanquetas
gcanchas

€4 centro comunitario
gcwc\cwa
gccnstruccmnes piso 3
gDefpoints

gespacio deportivo
gestacmn de transporte}
% auarderia

<

Map

Selection Filter
| Select Map same Load New.

Layer Translation Mappings
MNew Layer Name Colar Linetype  Lineweight Transparency

Old Layer Name

Edit... BRemove Save..

Settings Cancel Help

4. Se abrird un explorador de archivos en el que tendremos que navegar hacia el repositorio
donde almacenamos las plantilas CAD que se descargaron previamente vy
seleccionaremos la plantilla de extension DWT que corresponda a la tipologia de vivienda,

en este caso es:
Ya que seleccionamos el archivo, damos clic en el boton Open.

A Select Drawing File x

Look in PLANTILLAS_OFERTA_VV_2022_TD v 4= BOX B Views ¥ Tools ¥

Preview

) Nombre
=5 {[A] PLANTILLA_ESTANDARIZACION_OFERTA _WV_
PLANTILLAS_EXPORTACION_VV_TD

File name: PLANTILLA_ES TANDARIZACION_OFERTA_VV_2022_TD :|| Open \H

Files oftype:  Drawing Template (".dwi)
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En el momento que abrimos la plantilla podemos observar que se han desplegado una lista
de capas con la nomenclatura solicitada en la parte derecha de la ventana Layer Translator.

A Layer Translator

Translate From

gﬂ ~
gbanquetas
gcanchas

gcemro comunitario
gcwc\ovia
gccnstrucciones piso 3
gDefpomts

gespaciu deportivo
gestacwon de transporte}
% auarderia

<

Selection Filter

| | Select

I'ranslate To

X

£40

£AEQM_CANCHAS
£4EQM_CEN_COMUN
£3EQM_CENTROS_SALUD
£AEQM_CICLOVIA
£AEQM_ESP_DVOS
#4EQM_GUARDERIA
£3EQM_MERCADO
£AEQM_PARQ_INFANT
£AEQM_PREESCOLAR

T

£4FOM PRIMARIA v
Map I_( >
Map same E Load... New.

5. Para comenzar la estandarizacion, seleccionaremos una capa de nuestro listado y su
homologo en las capas de la plantilla, una vez que seleccionamos las capas damos clic en
el botén Map o bien, podemos dar doble clic en la capa de la plantilla. Para este ejemplo,
trabajaremos con la capa smb_banquetas:

o En la seccidon Translate from seleccionaremos la capa ‘canchas’ y en la seccion
Translate to seleccionamosla capa ‘EQM_CANCHAS'.
Observaremos que en el recuadro inferior aparecen las dos capas que hemos
seleccionado, asi como las condiciones de ajuste.

A Layer Translator

Translate Erom

gD )
gbanquetas

gcentro comunitario

gcwc\cvia

gccnstrucmones piso 3

gDefpomts

gespacio deportivo

gestacwon de transporte}

gguardena

“Hlotes v
<

Translate To

=1
£FEQM_CANCHAS
£AEQM_CEN_COMUN
£3EQM_CENTROS_SALUD
£AEQM_CICLOVIA
£3EQM_ESP_DVOS
£AEQM_GUARDERIA
£AEQM_MERCADO
£BEQM_PARQ_INFANT
£4EQM_PREESCOLAR
$AFOM PRIMARIA

Selection Filter

| Select

1 |«

Map same s the layers selected in Translate From to the layer

selected in Iransiate e

LavasTidizianon Mappings
|
| Old Layer Name MNew Layer Name Colar Linetype  Lineweight Transparency ‘
canchas EQM_CANCHAS 239,182, Continuo Default 1]
< >
Edit... BRemove Save..
Settings Translate Cancel Help
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Una vez que hemosrepetido el proceso con cada una de las capas de nuestro proyecto, damos
clic en el botén Translate y posteriormente elegimos la opcion translate only.

A Layer Translator *
Translate From Translate To
40 4 SMB_NUM_INT_P28 ~
£ Defpoints £4SMB_NUM_INT_P29
4 SMB_NUM_INT_P30
4 SMB_NUM_INT_PB
£ASMB_NUM_INT_S1
£ASMB_NUM_INT_S2
4 SMB_NUM_INT_S3
£4SMB_NUM_LOTE
£ SMB_NUM_MANZANA
gTEHRENOSiDONACION
v
Selection Filter L=l < 2
Select Map same Load New.
Layer Translation Mappings
Old Layer Name MNew Layer Name Color Linetype  Lineweight Transparency
vialidad secunadaria RVL_VIALIDAD_SEC 2552320 Continuo.. Default 0
ruta de fransporte EQM_TRANSPORTE 2551415 Continuo... Default 0
estacion de transporte} EQM_TRANSPORTE_ESTAC 104.2014 Continuo.. Default 0
banquetas SME_BANQUETAS 254.180. Continuo Default 0
construcciones piso 3 SMB_CONSTRUCCIONES_P3 200.200... Continuo.. Default 0
manzanas SMB_MANZANAS 202,249, Continuo Default 0
lotes SMB_LOTES 13.157.255 Continuo... Default 0
terrenos a donacion TERRENOS_DONACION 201 Continuo... Default 0
W
< >
Edit... Remove Save..
Settings Cancel Help
A Layer T 4
Translate From Translate To
£40 £5SMB_NUM_INT_P28 ~
£l Defooints £ASMB_NUM_INT_P29
£4SMB_NUN_INT_P30
£45MB_NUM_INT_PB
£3SMB NUM INT S1
Layer Translator - Changes Not Saved X
Changes to the layer translation mapping data
have not been saved. What do you want to do?
v
Selection Filter 2
| | > Translate and save mapping information | New
Layer Translation Mappings
— Translate only |
Old Layer Name Mew Lay Transparency A
vialidad secunadaria RVL_VI 0
ruta de transporte EQM_T Cancelar 0
estacion de fransporte} EQM_T 0
banquetas SMB_BANQUETAS 254180.... Continuo... Default 0
construcciones piso 3 SMB_CONSTRUCCIONES_P3 200,200.... Continuo... Default 0
manzanas SMB_MANZANAS 202,249,.. Continuo... Default 0
lotes SMB_LOTES 13157255 Continuo... Default 0
terrenos a donacion TERREMNOS_DOMNACION 20m Continuo... Default 0
v
< >
Edit Bemove Save...
Settings Translate Cancel Help
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Podemos observar que el estilo de nuestras capas ha cambiado, si desplegamos el listado de
capas, encontraremos que la nomenclatura de nuestras capas ha sido ajustada.

50235808001 X

-0
.
LE N )
LE N |
LN |
LN |
LN |
LE N
LE
LE
LE
LE N |
LN )
* .o
L )
L )
LE N )
LE N}
LN |
LN |
3 ¢
LE N}
¢ o
LE
LN |
L

LVl 1~ Typs o commaond -

- Avwoe 3 utmeaten = [ 1572601+ [l MoveL Hf 3 v L 3w { v
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CLASIFICACION

El proceso de clasificacion nos permitira integrar nuestras capas en grupos de informacion, asi
como, agregar la inteligencia espacial (atributos) a nuestros objetos CAD, para ello vamos a
utilizar la plantilla geoespacial del grupo de plantillas que descargamos previamente.

1. Elprimer paso es activar la pestafia Map Explorer en el panel de tareas.

¢ TASK PANE

ta Sources
Topolo
il Link Templates

[

2. En la carpeta Object Classes damos clic derecho de mouse y seleccionamos la opcion
Attach definition file.

i TASK PANE

Select Classified Objects
Select Unclassified
Select Undefined...

Map Explarer

Classify Objects...
Unclassify Objects...

New Definition File...
Attach Definition File...
Define Object Class...

Help
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3. Se abrira una ventana de explorador en la que deberemos navegar hasta el repositorio
donde se encuentran las plantillas, seleccionamos el archivo correspondiente a la plantilla
geoespacial con extension .xml para la tipologia de vivienda de la que se trate nuestro

plano.
A Attach Object Class Definition File X
L5 PLANTILLAS_OFERTA W 2022 TD - 4= [} ¥ [ Views - Tools -
i . Nombre - Fecha de modificacion Tipo
= :| | PLANTILLA_GEOESPACIAL OFERTA WV 2022 .. 13/01/2022 0530 p.m.  Documento X
PLANTILLAS_EXPORTACION_VV_TD 21/01/2022 01:21 p.m.  Carpeta de arc
ﬁ
-~ < g’
File name: PLANTILLA_GEOESPACIAL_OFERTA_WV_2022_TD v |
Files oftype: | Object Definition File (*.xml) ~ Cancel Open

Notaremos que en el panel de tareas se desplegaran un conjunto de categorias.

.
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L ]
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'3
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*
*
*
*
*
*
*
.
*
L ]
.
.
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.
.
.
.
.
.
.
-
-
.
-
.

o
o
o
o
o
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o
L]
o
o
o
o
o
o
o
o
o
o
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o
o
o

- fumsaten - [ " mopeL Hf i =
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4. Para comenzar con la clasificacion tendremos que encender y activar la capa con la que
vamos a trabajar y apagar el resto de las capas, en este caso comenzaremos con la capa
SMB_CONSTRUCCIONES_PS3.

5. Nos dirigimos nuevamente al folder object classes y en las categorias que se han
desplegado, daremos clic derecho de mouse a la que corresponda a nuestra capa activa
y seleccionaremos la opcion Classify objects.

£ TASK PANE

ary
Y, Current Query

B 101
Create Classified Object...

ST ey

Classify Objects...

Map Explorer

New Object Class...
Delete
Rename...

Properties...
View Metadata...
Help

6. Se desplegara una ventana con un par de mensajes, dejamos ambos mensajes activos y
damos clic en el boton OK.

A Classify Objects >

Object class name: SMB_CONSTRUCCIONES

[«]Include objects with missing or out of range property values
Exclude objects already tagged with an object class name

Cancel Help
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ENTER.

LR B R R R R R R E R R E R R E R LR -]
L) LR EE R SR ER SRR LR SRR ]
5,588 08,0088 05 080 0500000000008

e [ Moo v L 3w { - s

8. Para comprobar que los objetos han sido clasificados, nos dirigimos nuevamente a la
categoria, damos clic derecho de mouse y elegimosla opcion Select Classified Objects, se
seleccionaran entonces los objetos que han sido clasificados.

i TASK PANE

Drawings
Query Library

ME (N BLICCIOIN
Create Classified Object...
Select Classified Objects
Classify Objects...

M ap Explorer

MNew Object Class...
Delete

Rename...
Properties...

View Metadata...

WAl ™~ Tvpe o command -

\ x v ) UTM84-16N ~ [ 1:397.571 ~ [fl| MOl

Help

Topologies

Este proceso debera repetirse para cada categoria con las capas correspondientes.
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CAPTURA

Algunos de los objetos pertenecientes al proyecto deberan contar con informacion adicional
almacenada en tablas internas previamente creadas y asociadas con este proposito.

Los atributos que deben asociarse a cada uno de los objetos pueden consultarse en el
documento de Descripcion del contenido de oferta de vivienda y terrenos a donacion SICAP
2022, publicado en la pagina web del RUV, donde podran consultarse desde la nueva
nomenclatura hasta el tipo de objeto con el que deben ser trazados los elementos, los atributos
a asociados a los mismos y la agrupacion de las capas.

CAPTURA MANUAL

1. Para asignar los atributos a los objetos es necesario abrir sus propiedades, para ello
podemos dar clic derecho sobre el objeto y en el menu desplegable seleccionar la opcion
PROPERTIES o teclear el comando PROPERTIES.

50235809001° X

5.. Name

Repeat ZOOM
Recent Input
Polyline
Clipboard

Isolate

- O.F L.
*Ed
P&
*Ed
®Ed
%o
LR 2
ted
LR
ted
?®d
LE
*E o
LR
*wd
e Ed
*% o
[ B 2}
ted
ted
3 e d
tEd
e
LE ¥
LR N
ted

Quick Properties
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2. Dentro del panel de propiedades vamos a encontrar una seccion identificada por las letras
OD, en la que podemos encontrar la tabla interna del objeto.

PROPERTIES

Polyline
Transparency BylLayer
Hyperlink
Thickness 0.0000

3D Visualization

Matenial ByLayer

Geometry
Current Vertex
Vertex X
Vertex Y
Start segment width 0.0000
End segment width  0.0000
Global width 0.0000
Elevation 0.0000
Area
Length
Misc
Closed
X Pe generation Disabled
OD:EQM_EDUCATIVO
nombre
tipo
clave_ct

turno

. categoria

3. Para capturar la informacién correspondiente, solo se tiene que dar un clic sobre la caja
que se encuentra frente al nombre del campo y teclear la informacion correspondiente.
Esta accion debe realizarse para cada uno de los campos de cada objeto.

OD:EQM_EDUCATIVO
nombre JOSE PEON CONTRERAS
tipo PUBLICO
clave_ct 30DJN584625
turno MATUTING

aulas

categoria

Una vez que se han capturado los datos correspondientes solo tendremos que guardar los
cambios en el proyecto.
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CAPTURA AUTOMATIZADA: COMANDOS RUV

Para llevar a cabo el proceso de captura automatizada sera necesario que previamente haya
sido instalado el complemento COMANDOS RUV (el proceso de instalacion puede consultarse
en la seccion INSTALACION DEL COMPLEMENTO COMANDOS-RUV de este manual).

Este complemento se basa en una serie de comandos disefiados para llevar a cabo el proceso
de captura automatizada mediante la seleccibn uno a uno, para las capas
SMB_CONSTRUCCIONES, SMB_LOTES Y SMB_MANZANAS. En la tabla 1 puede consultar
los comandos que corresponden para cada capa Y atributo asociado.

CAPA ATRIBUTO COMANDO

CuVv (CAP_CUV_CONST)

Numero de lote (CAP_NUMLOTE_CONST)

Numero de manzana | (CAP_NUMMZNA_CONST)

NuUmero exterior (CAP_NUMEXT_CONST)

NUmero interior (CAP_NUMINT_CONST)
(
(
(
(

SMB_CONSTRUCCIONES

Nivel CAP_NIVEL_CONST)
Numero de lote CAP_NUMLOTE_LOTE)
SMB_LOTES Numero de manzana CAP_NUMMZNA_LOTE)
SMB_MANZANAS Numero de manzana | (CAP_NUMMZNA_MZNA)

Tabla 1. Capas, atributos y comandos RUV
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1. Para comenzar con el proceso de captura automatizada, sera necesario tener activa

la

capa a la que le vamos a capturar la informacion, asi como tener activas las capas de texto
de referencia, en este ejemplo vamos a trabajar con la capa SMB_CONSTRUCCIONES_P3
y la capa de texto de referencia SMB_CUV_P3

LR EEER ) LR R R R EEEEEE R L L N-]
IR R R ] SRS SRR R RS Y I
5,880 8080 858,008, 0,0,0,00,0050808008

Pl =1~ Type o command a

- A or Gyuimesen ~ 5 1: 249,644 ~ [ moDEL 3 5

2. Tecleamos el comando que corresponde para la captura de CUV: (CAP_CUV_CONST)

(CAP_CUV_CON STJI

3. Se desplegara una ventana de mensaje con las instrucciones para la captura, en esta

ventana damos clic en el boton Aceptar.

AutoCAD Message x

Selecciona el objeto de la capa SMB_CONSTRUCCIOMES y posteriormente
selecciona el texto (CUV) a capturar.

Aceptar
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4.

Una vez que desaparece la ventana con el mensaje, comienza a ejecutarse la herramienta
de captura.

Tendremos que seleccionar el objeto que corresponde a la construccion y posteriormente
el objeto que corresponde al texto (en este caso la CUV). Este proceso de seleccion uno a
uno tendra que repetirse para cada uno de los objetos y texto de referencia que integren
nuestra capa.

LR R EE R R L R R L R R R R R E R R ] =]
LRSS R LSRR E R R R R B
B, 8,80 808 8 050805, 0, 08,0, 0,0, 0000500008

. A v Gyuimesen ~ B 1: 240,644 ~ [l moDEL 3

- 0.
L
[ X
*re
LK ]
LXK ]
e
LR}
&
*®
*®
LE
LE
* e
*®
LR
*e
*re
LE ]
L]

: 8.
LE
LXK ]
*®
*w

PRl " -5eleccions la CW a insertar: -

Mo G UTMBA-1GN ~ B3 1: 249,544 ~ [ MODEL 3 i
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5. Unavez que realizamos el proceso de seleccion, bastara con dar un enterparacerrar la
herramienta. Si consultamos las propiedades del objeto, podemos ver la informacion ha
sido capturada.

19001, dwg

Yes
Disabled
OD:ENTRE_CALLES
entre_call

OD:ID_PROTOTIPO

OD:SMB_MANZANAS

OD:SMB_NIVEL

L
o
o
o
o

* o

# o

® o
o
o
o
o
o

® o

& o
o

® o

% o

® of
o
o
o

# of

# of
o

#® o

LR R R R R R R LR R DR ELE L DY R ]

of 29 tot s 5 i PRl =~ Type o command

x> @) UTMSA-16N ~ [ 1:249.806 ~ [} MODEL
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EXPORTACION

Al llegar a este punto, su archivo se encontrara listo para poder migrar los datos y enviarlos al
RUV, para la nueva plataforma de carga de planos SICAP seréa necesario entregar una serie
de archivos en formato Shapefile que corresponden a:

EQM_ESP_DVOS
EQM_PARQ_INFANT

EQM_TRANSPORTE

EQM_TRANSPORTE

EQM_TRANSPORTE_ESTAC

EQM_TRANSPORTE_ESTAC

EQM_VIAS_TRANSPORTE

EQM_CICLOVIA
RVL_VIALIDAD_IMP
RVL_VIALIDAD_SEC

Terrenos a donacion

TERRENOS_DONACION

TERRENOS_DONACION

Tipo de informacion Nombre del shapefile Capa(s) Requisito
Sembrado SMB_CONSTRUCCIONES SMB_CONSTRUCCIONES
SMB_LOTES SMB_LOTES , :
SMB_MANZANAS SMB_MANZANAS Obligatorio
SMB_BANQUETAS SMB_BANQUETAS
Equipamiento EQM_EDUCATIVO EQM_GUARDERIA
EQM_PREESCOLAR
EQM_PRIMARIA
EQM_SECUNDARIA
EQM_GENERAL EQM_TIENDA_ABASTO
EQM_MERCADO
EQM_CENTROS_SALUD
EQM_CANCHAS
EQM_CEN_COMUN Opcional

Tabla 2. Descripcionde archivos Shapefile para el proceso de exportacion del plano SICAP

Ciertas capas de equipamiento deberan agruparse para ser exportadas, para ello hay que tener
en consideracion la informacion que se describe en la tabla 3

GRUPO

CAPA

EQM_EDUCATIVO

EQM_GUARDERIA

EQM_PREESCOLAR

EQM_PRIMARIA

EQM_SECUNDARIA

EQM_GENERAL

EQM_TIENDA_ABASTO

EQM_MERCADO

EQM_CENTROS_SALUD

EQM_CANCHAS

EQM_CEN_COMUN

EQM_ESP_DVOS

EQM_PARQ_INFANT

EQM_VIAS_TRANSPORTE

EQM_CICLOVIA

RVL_VIALIDAD_IMP

RVL_VIALIDAD_SEC

Tabla 3. Agrupacionde capas para el proceso de exportacion
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1. Para comenzar el proceso de exportacion, tendremos que activar la o las capas que vayan
a exportarse, en este ejemplo trabajaremos con la capa EQM_EDUCATIVO.

¢ LAYER PROPERTIES MANAGER

Current layer: EQM_PREESC ch for layer
= - =
- z

»

Defpoints

EQM_CANCHAS

EQM_CEN_COMUN
CENTROS_SALUD
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# EQM_PRIMARIA

& EQM_SECUNDARIA

# £QM _TIENDA_ABASTO
# £QM_TRANSPORTE

# EQM_TRANSPORTE_ESTAC
# RVL_VIALIDAD_IMP

# RVL VIALIDAD_SEC

# SMB_BANQUETAS

# SMB_CONSTRUCCIONES_P3
# SMB_CUV_P3

# SMB_LOTES

- SMB_MANZANAS

# SMB_NIVEL P3

# SMB_NUM_EXT
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3. Sedesplegarala ventana ExportLocation, en estatendremos que navegar hacia la carpeta
en donde guardaremos los archivos exportados.

o El nombre de la carpeta debe ser el numero de la orden de verificacion que
corresponde al proyecto.

o El'nombre del archivo que vamos a exportar debe corresponder al nombre de la capa
que estamos exportando, en este ejemplo el nombre de la capa debe ser
EQM_EDUCATIVO.

o Enlaseccion Files of type tendremos que seleccionar la opcion ESRI Shapefile (*.shp).
Una vez que establecimos estos parametros damos clic en el botén OK.

A Export Location ? X
Seveln 50235809001 v 4= B T © TEEs
(s MNombre v Fecha de modificacién Tipo
Fj Esta carpeta esta vacia.
S < ’
File name EQM_EDUCATIVO] - 0K
Files oftype: | ESRI Shapefile (*.shp) > Cancel

4. Se abrira la ventana Export, en esta tendremos que cargar la plantilla de exportacion
correspondiente a la capa que estamos exportando. Para ello damos clic en el botdn Load.

A Export - DASICAP\.\EQM_EDUCATIVO.shp x

{&gleciion]| Data | Options|

Objecttype
@ant O\:me OEﬂ\ygon OTe;t
Select objects to export
(@ Selectall (O Select manually E‘S} T

Filter selection

Layers ‘“ ‘ g
Object Classes “ ‘ E
Select polygon topology to export
Name <None>
Group complex polygons D‘
Saved profiles
Current profile

Automatic selection
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5. Se abrira una ventana de explorador y en ella tendremos que navegar hasta el directorio
donde tengamos almacenadaslas plantillas de exportacion. Seleccionamos el archivo que
corresponda y damos clic en el boton Load.

A Load Profile ? %
Look in: PLANTILLAS_EXPORTACION_VW_TD -~ | = b b 4 R Views = Tools =~
Nombre v Fecha de modific *
|j SMB_MANZANAS_PLANTILLA_EXPORTACION_VV_2022_TD.epf 21/01/2022 01:15
|j SMB_LOTES_PLANTILLA_EXPORTACION_VV_2022_TD.epf 21/01/2022 01:14

[ ] SMB_CONSTRUCCIONES_PLANTILLA_EXPORTACION_VV_2022_TD... 21/01/2022 12:22
[ ] SMB_BANQUETAS_PLANTILLA_EXPORTACION_VV_2022_TD.epf 21/01/2022 01:15
[ ] EQM VIAS TRANSPORTE PLANTILLA EXPORTACION VWV 2022 TD... 21/01/2022 01:20
[ ] EQM_TRANSPORTE_PLANTILLA_EXPORTACION VV 2022 TD.epf 21/01/2022 0119

- | ] EQM_TRANSPORTE_ESTAC PLANTILLA EXPORTACION VV 2022 T.. 21/01/2022 01:18
| ] EQM_GENERAL PLANTILLA EXPORTACION VWV 2022 TD.epf 21/01/2022 01:17
| 1EQM_EDUCATIVO PLANTILLA EXPORTACION VV 2022 TD.epf 21/01/2022 0116 +
- < >

File name |EOM_EDUCAT\VO_PLANTILLA_EXPORTACION_W_ZD; v|

Files oftype: | EPF Files(".epf) ~ Cancel |gad

6. Una vez que cargamos la plantilla, nos daremos cuenta de que se han establecido los
parametros de exportacion, posteriormente damos clic en el botén OK.

A Export - DASICAP\ \EQM_EDUCATIVO.shp X
Selection Data } Options ]
Data
Select Attributes Choose attribute fields to build table for export
Source Field Output Field
-nombre@EQM_EDUCATIVO nombre
tipo@EQM_EDUCATIVO tipo
-clave_ct@EQM_EDUCATIVO clave_ct
turno@EQM_EDUCATIVO turno
-aulas@EQM_EDUCATIVO aulas
-categoria@EQM_EDUCATIVO categoria
[ create unique key field: AdMapKey

Saved profiles

Current profile
Save.. EQM_EDUCATIVO_PLANTILLA_EXPORTACIOM

Automatic selection
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7. Unavez que realizamos este proceso, en la parte inferior aparecera un mensaje con los
objetos exportados

v

Classification wm -

5,000,000, 00,00,000,000.00.0.00.08,
PP PP ED ISR E DD R

Y UTMB4-16N = & 1:1030.67 - Jifll MODEL HE i - || &~

Para comprobar que nuestros archivos fueron exportados de manera correcta podemos abrir
la carpeta en la que almacenamos la capa y en esta deberan encontrarse 6 archivos con el
mismo nombre y con diferente extension para cada una de las capas exportadas, en el caso
de la capa SMB_CONSTRUCCIONES el Shapefile solo contara con 5 archivos.

n B - | 50235809001

Archivo  Inicio Compartir

TERRENOS_DONACION > 07.PLANO_PRUEBA_MERIDA > 50235809001

Nombre Fecha de modificacion
B EQM EDUCATIVO.cpg

®T EQM_EDUCATIVO

B EQM_EDUCATIVOIdx

I EQM_EDUCATIVO.prj

W 02 EQUIPAMIENTO Y EQM_EDUCATIVO 5 5:19 p. m. AutoCAD Compile.
W GEOPORTAL_RUV
M INCIDENTES

W ZCU_2020_RUV
W HEEVI

W CARTO_BASE

»
»
»
»
»
»
»
-
»
»
»
»

0 elementos |

Tendremos que realizar el proceso de exportacion para los 10 archivos especificados en la
documentacion RUV.
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8. Una vez realizado esto seleccionaremos la carpeta en donde almacenamos los archivos,
damos clic derecho de mouse, en la seccion Enviar a seleccionamos la opcion Carpeta
comprimida (en zip).

50235808001°

BB BB BB DD DD DB O

EEEE R R RS S S RS E R Y
S5 50080 000.00,00,0,0,0,00000,0,0808
LER R R R ELELEEEEEELELE]

Pl =1~ 1vpe o comnd

El archivo resultante es el que debera subirse a la plataforma de carga de planos (SICAP).

E
-
)

50235809001
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ANEXOS

Mapa de zonas UTM de México con codigo EPSG

EPSG: 32611

EPSG: 32612

EPSG: 32613

EPSG: 32614

EPSG: 32615

EPSG: 32616
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Zonas GTM
Zona GTM Estado

(GMT-06:00) Aguascalientes Hidalgo Querétaro

Guadalajara, Campeche Jalisco Quintana

Mexico City, Chiapas México Roo

Monterrey Coahuila Michoacan de San Luis
Colima Ocampo Potosi
Ciudad de Morelos Tabasco
Meéxico Nayarit Tamaulipas
Durango Nuevo Leodn Veracruz
Guanajuato Oaxaca Yucatan
Guerrero Puebla Zacatecas

(GMT-07:00) Baja California Sur

Chihuahua, La Chihuahua

Paz, Mazatlan Nayarit
Sinaloa
Sonora

(GMT-08:00) Baja California

Pacific Time (US

& Canada);

Tijuana
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